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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Terenem realizacji projektu jest dziatka o numerze ewidencyjnym 540/1 w miejscowosci Dobre. Teren
opracowania znajduje sie centralnej czesci miejscowosci, na terenie rynku. Teren jest czesciowo
zagospodarowany jako utwardzenie, zagospodarowany zielenig oraz czesciowo jako plac zabaw.
Dziatka o numerze 540/1 ma powierzchnie 5473,9 m2,

Teren opracowania zajmuje 1328 m2.

1.2. Zakres robét objetych Specyfikacja Technicznag

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia prac zwigzanych z budowg
Otwartej Strefy Aktywnosci. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
nastepujgcych prac:

= Zakup, transport i montaz urzadzen fitness;

= Zakup, transport i montaz elementéw edukacyjnych;

= Zakup, transport i montaz pozostatych elementéw (tawek, koszy na $mieci, regulaminu
i stojaka na rowery).

Specyfikacja techniczna obejmuje(wedtug Wspodlnego Stownika Zamoéwien CPV):

= 45112710-5 - roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych.

1.3. Ogoéine wymagania dotyczace robot
Okreslenia podstawowe w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi

Normami. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i dokumentacjg kosztorysows.

1.4. Dane o terenie
Teren opracowania znajduje sie w miejscowosci Dobre w Gminie Dobre. Dziatka 540/1 zlokalizowana
jest w centralnej czesci miejscowosci i nalezy do rynku skweru w centrum. Teren opracowania

znajduje sie na terenie centrum rynku-skweru, zagospodarowanego jako teren zieleni.

Gtéwng czescig dziatki 540/1 sg ciggi piesze, trawniki z drzewami i plac zabaw o nawierzchni
piaskowej. Teren objety jest miejscowym planem zagospodarowania przestrzennego.

1.5. Uzasadnienie kompozyciji projektu

Ogdlna koncepcja zostata przedstawiona w dokumentacji projektowej:
o Rysunek 1 - Ukfad urzadzen i elementéw towarzyszgcych
Gtéwnym celem projektu budowa ogoélnodostepnej i bezptatnej strefy sportowo-rekreacyjnej, ktéra

stanie sie miejscem aktywnosci fizycznej dla mieszkaricéw ze wszystkich grup wiekowych. Kolejnym
celem jest poprawa jakosci zycia mieszkancéw poprzez stworzenie miejsca, ktére pozwoli na wygodny
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i swobodny wypoczynek uzytkownikéw oraz stworzenie miejsca zabaw edukacyjnych dla dzieci

i rekreacji dorostych.

1.6. Uzasadnienie wyboru i lokalizacji urzadzen oraz doboru gatunkowego

Lokalizacja elementéw wyposazenia zostata przedstawiona w dokumentacji projektowej:

e Rysunek 1 — Ukfad urzadzer i elementéw towarzyszgcych

Teren otwartej strefy aktywnosci zostat podzielony na strefe z sitownig zewnetrzng i strefe relaksu

z elementami edukacyjnymi.

Sitownia plenerowa

Sitownia zewnetrzna sktada sie z oémiu urzadzen (w tym jedno podwojne) opisanych dalej, ktore
zostaty dobrane tak, aby zapewnity kompleksowy trening wszystkich czesci ciata. Z urzadzen moga
korzystaé¢ wszystkie grupy wiekowe, urzadzenia sg tatwe w obstudze. 7 urzgdzerh montowanych jest
pojedynczo oddzielnie, natomiast 2 razem jako jedna konstrukcja.

Strefa relaksu

W strefie relaksu znajdujg sie stoty do gry w szachy i chifczyka oraz cztery tawki, stojak na rowery

kosz na $mieci i regulamin.
1.7. Bilans terenu
Powierzchnia opracowania zajmuje 1328 m?

Tabela nr 1

Rodzaj pokrycia terenu

Powierzchnia w m?

Sitownia plenerowa - urzadzenia montowane Ww

trawie — powierzchnia biologicznie czynna 940,00

Powierzchnie trawiaste - powierzchnia biologicznie

e P 9 444,00

Istniejgce utwardzenie Tereni - kostka 262,00

Istniejaca. nawierzchnia bezpieczna z piasku przy 8200

urzadzeniu k
Razem: 1328,00 m?2,

1.8. Harmonogram prac

1. Zakup, transport i montaz urzgdzen fitness;

Zakup, transport i montaz elementéw edukacyjnych;
3. Zakup, transport i montaz pozostatych elementéw (fawek, koszy na $mieci, regulaminu

i stojaka na rowery).

Specyfikacja techniczna obejmuje(wedtug Wspdlnego Stownika Zaméwier CPV):

= 45112710-5 - roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych.
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2. Materiatly

2.1. Urzadzenia fithess

Wszystkie urzadzenia oraz elementy matej architektury musza by¢ na state posadowione
w gruncie poprzez zabetonowanie elementéw kotwigcych.

Lokalizacja urzgdzer zostata zaznaczona w dokumentacji projektowe;:

e Rysunek 1 — Ukfad urzadzer i elementéw towarzyszgcych
e Rysunek 2 — Elementy wyposazenia wymiarowanie

Instrukcje éwiczen do urzadzen, ktére nie sg montowane na pylonie nalezy umiesci¢ z tyly dwéch
pylonéw sasiednich urzgdzen projektowanych.

Urzadzenie do ¢wiczen typu Orbitek — 1 szt.

Wymiary (dt x szer x wys) 1,16x0,59x1,74m
Powierzchnia zaderzenia 42x36m

Pole powierzchni zderzenia 13,0m2

Max. cigzar uzytkownika 125kg

Parametry techniczne: Y

:
i
|
i
]

Konstrukcja no$na oraz pozostate elementy powinny byé wykonane
z rur stalowych okragtych o $rednicy 115 x 3,2 mm oraz $rednicy 89
x 3,2 mm ocynkowanych i malowanych proszkowo.

Stopnice powinny byé wykonane z blachy stalowej ocynkowanej
i malowanej proszkowo. Nakretki kotpakowe ocynkowane
zabezpieczone  przed  odkreceniem, fozyska  zamkniete
bezobstugowe. Urzadzenie powinno by¢  wyposazone
w amortyzatory gumowe tlumigce uderzenia.

Fot.1 Przyktadowe zdjecie

Stupy i rury powinny by¢ zaslepione w sposob uniemozliwiajgcy dostep wilgoci do ich wnetrza. Catos¢
urzgdzenia musi by¢ zabezpieczona antykorozyjnie.

Urzadzenie na state posadowione w_gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elementy
kotwigce powinny byé zabetonowane w fundamentach o wymiarach 0.5 x 0.5 x 0.6 m

Urzadzenie do ¢wiczen typu Rowerek — 1 szt.

Wymiary (dt x szer x wys) 0,95x0,55x1,20 m
Powierzchnia zaderzenia 40x3,6m

Pole powierzchni zderzenia 12,1 m2

Max. ciezar uzytkownika 125 kg
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Konstrukcja no$na oraz pozostate elementy wykonane z rur
stalowych okragtych o $rednicy 115 x 3,2 mm oraz $érednicy 89 x 3,2
mm. ocynkowanych i malowanych proszkowo.

Uchwyty i pozostate elementy rurowe wykonane ze stalowych rur
osérednicy 424 x 2,9 mm. Siedzisko wykonane 2z blachy
ocynkowanej i malowanej prozkowo gr 4 mm.

Nakretki  kolpakowe  ocynkowane  zabezpieczone  przed
odkreceniem, tozyska zamkniete bezobstugowe. Urzgdzenie
powinno by¢ wyposazone w amortyzatory gumowe ttumigce
uderzenia. Stupy i rury powinny by¢ zaslepione w sposoéb
uniemozliwiajgcy dostep wilgoci do ich wnetrza. Cato$¢ urzgdzenia
musi by¢ zabezpieczona antykorozyjnie.

Fot.2 Przyktadowe zdjecie

Urzadzenie na state posadowione w gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elementy
kotwigce powinny by¢ zabetonowane w fundamentach o wymiarach 0.5 x 05 x 06 m

Urzadzenie do ¢wiczen typu Wioslarz — 1 szt.

Wymiary (dt x szer x wys) 1,20x0,90x 1,95 m
Powierzchnia zaderzenia 42x39m

Pole powierzchni zderzenia 14,5 m2

Max. ciezar uzytkownika 125 kg

Konstrukcja nosna oraz pozostate elementy powinny by¢ wykonane
z rur stalowych okragtych o $rednicy 115 x 3,2 mm oraz $rednicy 89
x 3,2 mm. ocynkowanych i malowanych proszkowo.

Stopnice powinny by¢ wykonane z blachy stalowej ocynkowanej
i malowanej proszkowo. Nakretki kotpakowe ocynkowane
zabezpieczone  przed  odkreceniem, fozyska  zamkniete
bezobstugowe. Urzadzenie powinno  byé  wyposazone
w amortyzatory gumowe ttumigce uderzenia.

Stupy i rury powinny by¢ zaslepione w sposéb uniemozliwiajgcy
dostep wilgoci do ich wnetrza. Cato$¢ urzgdzenia musi byé
zabezpieczona antykorozyjnie.

Fot.3 Przyktadowe zdjecie

Urzadzenie na state posadowione w_gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elementy
kotwigce powinny by¢ zabetonowane w fundamentach o wymiarach 0.5 x 0.5 x 0.6 m
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Urzadzenie do ¢wiczen typu podciag nég —1 szt.

Wymiary (dt x szer x wys) 0,60x1,177x1,95m
Powierzchnia zaderzenia 3,56x26m
Pole powierzchni zderzenia 8,2m2

Max. ciezar uzytkownika 125 kg

Konstrukcja noéna oraz pozostate elementy powinny by¢ wykonane
z rur stalowych okragtych o $rednicy 115 x 3,2 mm oraz $rednicy 89 x
3,2 mm. ocynkowanych i malowanych proszkowo.

Pulon powinien by¢ wykonany z dwdch stalowych rur o srednicy 42,4 x
2,9 mm, stupy potgczone dwoma blachami o gr 6 mm do mocowania
urzgdzen. Przestrzern pomiedzy blachami powinna by¢ wypetniona
ptyta HPL o grubo$ci 6 mm za pomocg ptaskownikéw, na ktérej
znajduje sie instrukcja.

Nakretki kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przed odkreceniem,
tozyska zamkniete bezobstugowe. Urzadzenie powinno by¢
wyposazone w amortyzatory gumowe tlumigce uderzenia.

Fot.4 Przyktadowe zdjecie
Slupy i rury powinny by¢ zaslepione w sposob uniemozliwiajgcy dostep wilgoci do ich wnetrza. Cato$¢
urzadzenia musi by¢ zabezpieczona antykorozyjnie.

Urzadzenie na state posadowione w gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. Elementy
kotwigce powinny by¢ zabetonowane w fundamencie o wymiarach 1.0 x 0.5 x 0.6 m

Urzadzenie do ¢wiczen typu Twister / Wahadto — 1 szt.

Wymiary (dt x szer x wys) 1,58 x 0,89 x 1,50 m
Powierzchnia zaderzenia 46x48m
Pole powierzchni zderzenia 20,0 m2

Max. cigzar uzytkownika 125 kg

Konstrukcja no$na oraz pozostate elementy powinny by¢
wykonane z rur stalowych okragtych o $rednicy 115 x 3,2 mm
oraz $rednicy 89 x 3,2 mm. ocynkowanych i malowanych
proszkowo.

Stopnice powinny by¢ wykonane z blachy stalowej ocynkowanej
i malowanej proszkowo. Nakretki kotpakowe ocynkowane
zabezpieczone przed odkreceniem, fozyska zamknigte
bezobstugowe. Urzadzenie powinno by¢é wyposazone
w amortyzatory gumowe tlumigce uderzenia.

Fot.5 Przyktadowe zdjecie

Slupy i rury powinny by¢ zaslepione w sposoéb uniemozliwiajgcy dostep wilgoci do ich wnetrza. Cato$¢
urzgdzenia musi by¢ zabezpieczona antykorozyjnie.
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Urzadzenie na state posadowione w_gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elementy
kotwigce powinny by¢ zabetonowane w fundamentach o wymiarach 0.5 x 0.5 x 0.6 m

Urzadzenie do ¢wiczen typu Biegacz — 1 szt.

Wymiary (dt x szer x wys) 1,39x 0,64 x1,50m
Powierzchnia zaderzenia 44x36m
Pole powierzchni zderzenia 14,1 m2

Max. ciezar uzytkownika 125kg

Konstrukcja nosna oraz pozostate elementy powinny by¢
wykonane z rur stalowych okragtych o $rednicy 115 x 3,2 mm oraz
$rednicy 89 x 3,2 mm. ocynkowanych i malowanych proszkowo.

Stopnice powinny by¢ wykonane z blachy stalowej ocynkowanej
i malowanej proszkowo. Nakretki kotpakowe ocynkowane
zabezpieczone przed odkreceniem, tozyska zamknigte
bezobstugowe.  Urzadzenie  powinno  by¢  wyposazone
w amortyzatory gumowe ttumigce uderzenia.

Slupy i rury powinny by¢ zaslepione w sposdéb uniemozliwiajgcy
dostep wilgoci do ich wnetrza. Cato$¢ urzadzenia musi byc¢
zabezpieczona antykorozyjnie.

Fot.6 Przyktadowe zdjecie

Urzadzenie na state posadowione w gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. Element kotwigcy
powinien byé zabetonowany w fundamencie o wymiarach 0.6 x 0.6 x 0.6 m

Urzadzenie do ¢wiczen typu Kota Tai Chi—1 szt.

Wymiary (dt x szer x wys) 1,08x1,04x1,71m
Powierzchnia zaderzenia 41x4,0m
Pole powierzchni zderzenia 13,7 m2

Max. ciezar uzytkownika 125 kg

Konstrukcja no$na oraz pozostate elementy powinny by¢ wykonane
z rur stalowych okragtych o $rednicy 115 x 3,2 mm oraz $rednicy 89
x 3,2 mm. ocynkowanych i malowanych proszkowo.

Stopnice powinny by¢ wykonane z blachy stalowej ocynkowanej
i malowanej proszkowo. Nakretki kotpakowe ocynkowane
zabezpieczone  przed  odkreceniem, fozyska  zamkniete
bezobstugowe. Urzadzenie powinno by¢  wyposazone
w amortyzatory gumowe ttumigce uderzenia.

Stupy i rury powinny by¢ zaslepione w sposéb uniemozliwiajgcy
dostep wilgoci do ich wnetrza. Cato$¢ urzadzenia musi byc
zabezpieczona antykorozyjnie.

Fot.7 Przykladowe zdjecie
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Urzadzenie na state posadowione w_gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elementy
kotwiace powinny by¢ zabetonowane w fundamentach o wymiarach 0.5 x 0.5x0,6 m.

Urzadzenie do ¢wiczen typu Lawka do ¢wiczen — 1 szt.

Wymiary (df x szer x wys) 1,78 x0,68x1,95m
Powierzchnia zaderzenia 48x21m
Pole powierzchni zderzenia 9,2 m2

Max. ciezar uzytkownika 125 kg

Konstrukcja nosna oraz pozostate elementy powinny byc
wykonane z rur stalowych okragtych o $rednicy 115 x 3,2 mm oraz
$rednicy 89 x 3,2 mm. ocynkowanych i malowanych proszkowo.

Pylon powinien by¢ wykonany z dwéch stalowych rur o $rednicy
424 x 2,9 mm, stupy potgczone dwoma blachami o gr 6 mm
do mocowania urzgdzen. Przestrzen pomiedzy blachami powinna
by¢ wypetniona ptyta HPL o grubosci 6 mm za pomocg
ptaskownikéw, na ktérej znajduje sie instrukcja.

Stopnice powinny by¢ wykonane z blachy stalowej ocynkowanej
i malowanej proszkowo. Nakretki kotpakowe ocynkowane
zabezpieczone przed odkreceniem, tozyska zamkniete bezobstugowe. Urzadzenie powinno by¢
wyposazone w amortyzatory gumowe ttumigce uderzenia.

Fot.8 Przyktadowe zdjecie

Stupy i rury powinny by¢ zaslepione w sposob uniemozliwiajacy dostep wilgoci do ich wnetrza. Catos¢
urzgdzenia musi by¢ zabezpieczona antykorozyjnie.

Urzadzenie na stale posadowione w gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. Elementy
kotwigce powinny byé zabetonowane w fundamencie o wymiarach 1.0 x 0.5 x 0.6 m

2.2. Elementy matej architektury i elementy edukacyjne oraz wymagania ich dotyczace

Lokalizacja urzadzen zostata zaznaczona w dokumentacji projektowe;:

e Rysunek 1 - Ukfad urzadzen i elementéw towarzyszgcych
e Rysunek 2 — Elementy wyposazenia wymiarowanie

Stolik do gry w szachy i stét do gry w chinczyka - 2 szt.

Max. Wysokos$¢ upadku: 0,57m
Wymiary (dt. x szer. x wys.) 2,00mx2,00mx0,75m
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Zalecana nawierzchnia: zgodnie z normg 1176-1:2009

Wykonanie:

Stal - elementy stalowe ocynkowane i malowane
proszkowo;

Kotwienie — urzgdzenie na state posadowione w gruncie,
betonowane betonem klasy min. B-15;

Siedzisko — Ptyta HPL

Dodatki — £by $rub, nakretki ostoniete plastikowymi
za$lepkami. Nakretki kotpakowe z tbem kulistym.

Fot.9 Przyktadowe zdjecie
Urzadzenie na state posadowione w__ gruncie,
betonowane betonem klasy min. B-15. 4 Elementy kotwigce powinny byé zabetonowane w
fundamentach o wymiarach 0.4 x 0.4 x 0.5 m

Lawki—-4 szt

Wymiary (dt. x szer. x wys.) 1,77 x 0,53 x 0,49 m

Wykonanie:

tawki z oparciem. Elementy stalowe ocynkowane
i k h - i it
i malowane proszkowo. Drewno - Elementy drewniane lite Fot.10 Przykiadowe zdjecie
malowane drewnochronem;

Urzadzenie na state posadowione w gruncie, betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elemen
kotwigce powinny byé zabetonowane w_fundamentach o

wymiarach 0.3 x0.3x05m.

Kosze na $mieci - 1 szt.

Wykonanie:

Stal - elementy stalowe ocynkowane i malowane
proszkowo;

Kotwienie — urzadzenie na state posadowione w_gruncie,
betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elementy kotwigce
powinny byé zabetonowane w fundamentach o wymiarach
02x02x03m.

Fot.11 Przykladowe zdjecie
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Stojak na rowery - 1 szt.

Wykonanie:

Stojak na rowery na min. 3 miejsca. Stal - elementy stalowe
ocynkowane i malowane proszkowo;

Kotwienie — urzadzenie na state posadowione w gruncie,

betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elementy kotwiace

powinny by¢ zabetonowane w fundamentach o wymiarach Fot.12 Przyktadowe zdjecie
0.3x03x05m.

Regulamin - 1 szt.

T

RS

_
{
_

Wykonanie:

.
I

Stal - elementy stalowe ocynkowane i malowane
proszkowo;
Ptyty — piyta z tworzywa HDPE;

Kotwienie — urzadzenie na state posadowione w_gruncie,
betonowane betonem klasy min. B-15. 2 Elementy
kotwiace powinny byé zabetonowane w fundamentach Fot.13 Przykiadowe zdjecie

o wymiarach 0.3 x0.3x0.5m.

2.2.1. Wymagania dotyczace urzadzen

Elementy zabawowe katalogowane powinny posiada¢ aktualny certyfikaty bezpieczerstwa. Sprzet
rekreacyjny powinien posiada¢ co najmniej trzyletni okres gwarancji na ruchome elementy plastikowe
i metalowe, piecioletni okres gwarancji na malowany metal, odlewy plastikowe, sieci wspinaczkowe,
sprezyny oraz dziesiecioletni okres gwarancji na stal galwanizowang, niemalowany metal, twardy
plastik, panele HPL, wszystkie stupki nosne. Powinien by¢ wykonany z bezpiecznych i trwatych
materiatéw i byé zgodny z normami z grupy PN EN 1176-2009 i PN-EN 1177:2009 i warunkami
bezpieczenstwa okreslonymi w szczegolnosci w przepisach o ogélnym bezpieczenstwie produktow
oraz przepisach w sprawie bezpieczernstwa i higieny w szkotach.

Sprzet rekreacyjny powinien by¢ rozmieszczony na wydzielonym placu w sposéb umozliwiajgcy

zachowanie stref bezpieczenstwa pomiedzy urzgdzeniami. Montaz elementéw powinien by¢ zgodny
z instrukcjg producenta urzgdzenia.
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3. Sprzet

3.1. Sprzet do montazu urzadzen fitness

Betoniarka

topaty, kilofy, fomy, grabki;
Poziomice, miary;

Mtotki;

Klucze specjalistyczne;
Wiertarki i wkretarki;
Ubijaki i zageszczarki;
Taczka.

3.2. Sprzet do montazu urzadzen edukacyjnych i elementéw matej architektury

Betoniarka

topaty, kilofy, tomy, grabki;
Poziomice, miary;

Mtotki;

Klucze specjalistyczne;
Wiertarki i wkretarki;
Ubijaki i zageszczarki;
Taczka.
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4. Transport i przechowywanie

Transport materiatéw powinien odby¢ sie w taki sposéb, aby nie uszkodzi¢ ani nie pogorszyé jakosci
transportowanych materiatéw.

4.1. Transport urzadzen fitness

Transport urzgdzen powinien odby¢ sie w taki sposob, aby nie uszkodzi¢ ani nie pogorszy¢ jakosci
transportowanych materiatéw. Nalezy zwrdcic uwage czy elementy skiadowe urzadzer sa
odpowiednio zapakowane i zabezpieczone

4.2. Transport urzadzen edukacyjnych i elementéw matej architektury
Transport urzadzen i elementéw matej architektury powinien odby¢ sie w taki sposéb, aby nie

uszkodzi¢ ani nie pogorszy¢ jakosci transportowanych materiatéw. Nalezy zwrécié uwage czy
elementy sktadowe urzgdzen sg odpowiednio zapakowane i zabezpieczone.

Strona 13



5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania roboét

Wszystkie prace powinny by¢ wykonywane w odziezy ochronnej, z uwzglednieniem przepisow BHP.
Wszelkie narzedzia i maszyny stuzace do wykonywania robét powinny byé uzywane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i umiejetnosci. Wszystkie narzedzia i maszyny powinny by¢
uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem.

5.2. Roboty montazowe urzadzen fitness

Miejsce prac montazowych nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przebywania na obszarze
prowadzenia robét oséb niepowotanych. Nalezy réwniez zabezpieczy¢ drzewa w bliskim
sgsiedztwie przed ewentualnym obiciem, uszkodzeniem pnia.

Montazu dokonaé z uwzglednieniem stref uzytkowania i bezpieczenstwa, niezwtocznie
po dostarczeniu na miejsce budowy. Montaz urzadzen musi odbywac sie $cisle wg wytycznych ich
producentéw, zgodnie z Polskg Normg PN-EN 1176-1:2009. Kazde urzadzenie nalezy posadowi¢ w
gruncie na state poprzez zabetonowanie czegsci kotwigcej betonem klasy min. B-15. Fundament na
kazdy element kotwigcy powinien miesci¢ sie w wymiarach min. 0,3 x 0,3 x 0,8 cm.

Podczas prac nalezy stosowaé sie do instrukcji montazu danego urzgdzenia, z wykorzystaniem
elementébw montazowych producenta. Wykonawca powinien zapewni¢ instrukcje konserwacii
urzadzenia, rysunki i schematy niezbedne do konserwacji urzadzenia i sprawdzenia prawidtowego
dziatania urzadzenia.

5.3. Roboty montazowe urzadzen edukacyjnych i elementéw matej architektury

Miejsce prac montazowych nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przebywania na obszarze
prowadzenia robét oséb niepowotanych. Nalezy rowniez zabezpieczy¢ drzewa w bliskim
sasiedztwie przed ewentualnym obiciem, uszkodzeniem pnia.

Montazu dokonaé¢ z uwzglednieniem stref uzytkowania i bezpieczenstwa, niezwiocznie po
dostarczeniu na miejsce zabudowy. Montaz elementéw matej architektury musi odbywac¢ sig Scisle wg
wytycznych ich producentéw, zgodnie z Polskg Normg PN-EN 1176-1:2009. Kazdy element matej
architektury nalezy posadowi¢ w gruncie na state poprzez zabetonowanie czesci kotwigcej betonem
klasy min. B-15. Fundament na kazdy element kotwigcy powinien miesci¢ sie¢ w wymiarach min. 0,3 x
0,3x0,8 cm.

Podczas prac nalezy stosowac sie do instrukcji montazu danego elementu z wykorzystaniem
elementéw montazowych producenta. Wykonawca powinien zapewni¢ instrukcje konserwacii
urzgdzenia, rysunki i schematy niezbedne do konserwacji urzadzenia i sprawdzenia prawidiowego
dziatania urzadzenia.

5.3.1. Bezpieczenstwo i kontrola urzadzen

Bezpieczenstwo urzgdzen fitness oraz prowadzenie okresowych kontroli okreslone jest przez normy:
PN-EN 1176-1 do 7 i PN-EN 1177. Przewidujg one trzy rodzaje kontroli urzgdzen:
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coroczne kontrola podstawowa - ocena ogdlna stanu bezpieczenstwa urzadzen, stanu
fundamentdw i powierzchni, wszystkie zmiany poziomu bezpieczenstwa po wykonaniu napraw
lub wymianie elementéw;

kontrola funkcjonalna — sprawdzenie stanu zuzycia i stabilno$ci urzadzen (co najmniej raz na
trzy miesigce);

kontrola biezgca — poprzez ogledziny, wykrycie zagrozen wynikajacych ze zuzycia elementéw
lub zniszczenia ich poprzez akty wandalizmu.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Sprawdzenie urzadzen fitness
Kontrola jako$ci rob6t w zakresie montazu urzgdzen fitness polega na sprawdzeniu:

* zgodnoéci zrealizowania zadania z dokumentacjg projektowg (bez zmian);

= zachowania stref bezpieczeristwa montowanych urzadzen;

» przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegélnych urzgdzen;

» certyfikatdw uprawniajgcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa B tzw.
certyfikaty bezpieczenstwa, atestow i deklaracji zgodnosci na zastosowane wyroby
i urzadzenia;

* posiadania aprobat technicznych i innych dokumentéw normujgcych wprowadzanie wyrobéw
do obrotu i stosowania w budownictwie;

= czy nastgpito uporzgdkowanie terenu realizacji zadania;

» czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowat zniszczerh mienia i terenu
w granicach placu budowy.

6.2. Sprawdzenie urzadzen edukacyjnych i elementéw matej architektury

Kontrola jakosci robét w zakresie montazu urzadzen edukacyjnych i elementéw matej architektury
polega na sprawdzeniu:

= zgodnosci zrealizowania zadania z dokumentacjg projektowa (bez zmian);

= zachowania stref bezpieczeristwa montowanych urzadzen;

= przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegdlnych urzadzen;

= certyfikatbw uprawniajgcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa B tzw.
certyfikaty bezpieczeristwa, atestow i deklaracji zgodnoéci na zastosowane wyroby
i urzgdzenia;

= posiadania aprobat technicznych i innych dokumentéw normujgcych wprowadzanie wyrobéw
do obrotu i stosowania w budownictwie;

= czy nastgpito uporzadkowanie terenu realizacji zadania;

= czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowat zniszczen mienia i terenu
w granicach placu budowy.
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7. Obmiar robot

7.1. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi sa:

= szt. (sztuka) przy montowaniu urzagdzen fitness, edukacyjnych, matej architektury.
= km (kilometr) dotyczy transportu urzadzen fitness i elementéw matej architektury.

Strona 17



8. Przedmiar robot

Podstawa . s aRiamE ; Jednostka llos¢
Lp. wyceny Opis roboty z wyliczeniem jednostek przedmiarowych miary jednostek
I. Zakup i montaz elementéw wyposazenia
analiza :
1 wiisna Zakup, transport i montaz elementu - tawka szt. 4
analiza ; o
2 Haona Zakup, transport i montaz elementu - Kosz na $mieci szt. 1
analiza : .
3 asna Zakup, transport i montaz elementu - Stojak na rowery szt. 1
4 :;’::ﬁ: Zakup, transport i montaz elementu - Stolik do gry w szachy / chificzyka szt. 2
analiza r . .
5 viasa Zakup, transport i montaz urzadzenia typu Orbitek szt. 1
analiza . . )
6 wiaania Zakup, transport i montaz urzadzenia typu Wio$larz szt. 1
analiza ; g
7 s Zakup, transport i montaz urzadzenia typu Rowerek szt. 1
8 a::grz‘: Zakup, transport i montaz urzadzenia typu Wahadto / Twister szt. 1
9 3::;':: Zakup, transport i montaz urzgdzenia typu tawka do ¢éwiczen szt. 1
10 \?vl:aa:rz\: Zakup, transport i montaz urzagdzenia typu Podcigg nég szt. 1
11 ar‘u«zllza Zakup, transport i montaz urzadzenia typu Biegacz szt. 1
asna
12 x‘:gﬁg Zakup, transport i montaz urzadzenia typu Kota Tai Chi szt. 1
13 x‘::ﬁ: Zakup, transport i montaz elementu - Regulamin sitowni zewngtrznej szt. 1
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9. Warunki ogolne odbioru roboét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg Techniczng jesli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Strona 19



10. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tego etapu pracy w Specyfikacji
Technicznej.

Ceny jednostkowe robét bedg obejmowac:
= robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami;
= warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, transportu i sktadowania;
= warto$c¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami;
= Kkoszty posrednie i zysk.

Cena urzgdzenia fitness/elementu matej architektury obejmuje:

= cene i koszt zakupu urzadzenia fitness/elementu matej architektury;
=  montaz urzgdzenia fithess/elementu matej architektury.
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11. Przepisy zwigzane

Obowigzujgce normy dotyczgce urzgdzen i kontroli bezpieczeristwa na placach zabaw, do ktérych
nalezy sie stosowac:

= PN-EN 1176-1:2009 - Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie -- Czes¢ 1. Ogodlne
wymagania bezpieczenstwa i metody badan

= PN-EN 1176-2:2009 - Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie -- Cze$¢ 2: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan hustawek

= PN-EN 1176-6:2009 - Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie -- Cze$¢ 6: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan urzgdzen kotyszacych

= PN-EN 1176-7:2009 - Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie - Czes¢ 7: Wytyczne
instalowania, kontroli, konserwacji i eksploataciji

= PN-EN 1177:2009- N Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujgce upadki -- Wyznaczanie
krytycznej wysokosci upadku

Urzagdzenia edukacyjne i fitness powinny by¢é mocowane zgodnie z wytycznymi producenta i oraz
zgodnie z normg PN-EN 1176-7:2009 - Wyposazenie placéow zabaw i nawierzchnie -- Czes¢ 7:
Wytyczne instalowania, kontroli, konserwacji i eksploatacji.

Producent dostarcza rysunki techniczne, schematy, instrukcje montazu i uzytkowania, potrzebne takze
do konserwacji, napraw, oraz konkretne wytyczne do sprawdzenia elementéw przed oddaniem
do uzytkowania.

Obowigzujgce przepisy i normy w zakresie usuwania drzew oraz materiatu szkétkarskiego:

= Ustawa o ochronie przyrody z dnia 16 kwietnia 2004 roku (Dz. U. Nr 92, poz. 880, z p6zn.
zm.);

= Zalecenia jakosciowe dla ozdobnego materiatu szkoétkarskiego opracowane przez Zwigzek
Szkétkarzy Polskich.

Strona 21



