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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

W niniejszym rozdziale oméwiono ogélne wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
budowlanych zwigzanych z demontazem, rozbiérkg i wyburzeniem elementow w zwigzku z
adaptacjg czesci pomieszczen szkoty w m. Dobre na pomieszczenia oddziatéw przedszkolnych.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV,

Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki
obiektow budowlanych, roboty ziemne.
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia.
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenie
zamoOwienia i zawarcia umowy na wykonanie robét zawartych w pkt 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg zgodne z
obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych z pracami
demontazowymi i wyburzeniowymi w zwigzku z projektowanym remontem.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty wystepujace podczas prac demontazowych i rozbiérkowych

— Deski iglaste obrzynane

— Gwozdzie budowlane

— Drewno na stemple budowlane,

— Tlen techniczny sprezony,

— Acetylen techniczny rozpuszczony.

2.2. Projekt rozbiodrek:

Realizacja inwestycji wymaga rozbiorki i demontazu elementow w zwigzku z planowanym
remontem budynkdéw, w tym:



- demontaz $cian dziatowych wskazanych do zlikwidowania,

- wykonanie przebi¢ pod prowadzenie instalacji wentylacji sanitarnych,
- demontaz istniejgcych posadzek,

- demontaz balustrad,

- wykucie bruzd w $cianach pod prowadzenie instalacji elektrycznych,

3. SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i oswietleniem. Wykonawca powinien postugiwac sie
sprzetem zapewniajgcym spetnienie  wymogow jakosciowych, ilosciowych i wymogow
bezpieczehstwa. Zastosowany przy prowadzeniu rob6t sprzet nie moze powodowaé uszkodzen
pozostatych, nie rozbieranych elementéw.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robét.

Przypomina sie o ograniczeniach w stosowaniu urzgdzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia
takie, jak hydrauliczne mtoty do kruszenia, moga by¢ uzywane tylko przy spetnieniu okreslonych
warunkow.

Potrzebny sprzet:

—  Zuraw przenosny okienny,

— Zuraw samochodowy,

— Samochéd samowytadowczy,

— Samochéd skrzyniowy,

— Zestaw spawalniczy tlenowo-acetylenowy.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatow z rozbiérek musi odbywaé sie z zachowaniem
wszelkich srodkéw ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbiérkowych.
Gruz bedzie wywozony w miare postepowania robét rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany do
konteneréw znajdujacych sie na terenie budowy lub na samochody ciezarowe dojezdzajgce do
obiektu i wywozony na autoryzowane wysypiska. Wybér srodka transportu zalezy od warunkéw
lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisbw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardéw
tadunku i innych parametréw technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wtasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
S.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét rozbidérkowych nalezy:

— upewnic¢ sie, ze wszystkie instalacje zostaty odtgczone od zasilania w sposob prawidtowy,

— miejsce prac ogrodzi¢ i oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP,

— zapozna¢ pracownikow z programem rozbiérki i poinstruowaé o bezpiecznym sposobie jej
wykonania.

5.2. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych, Generalny Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren
rozbioérki nalezy ogrodzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcym przedostanie sie osdb nieupowaznionych w
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obreb prac rozbiérkowych i oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca
odpowiada za bezpieczenstwo débr i oséb.

Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajgce srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane w
uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.3. Roboty rozbiorkowe

— Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

— Po zakonczeniu prac rozbiérkowych wykopy zasypac, teren uprzatngé i usunac¢ caty gruz.

— Prace rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ pod statym nadzorem osoby posiadajgcej odpowiednie
uprawnienia budowlane.

— Pracownicy muszg by¢ przeszkoleni w ramach bhp

— Rusztowania uzyte do prac rozbiérkowych muszg by¢ w dobrym stanie technicznym, a po ich
montazu zabezpieczone przed wywrdceniem.

Kolejnos¢ technologiczna rozbiérki istniejacych budynkow:

Rozbidrka poszczegolnych czesci obiektu powinna byé poprzedzona zabezpieczeniem terenu
robét rozbidrkowych, w tym ustawieniem ogrodzenia strefy rozbidrki oraz tablic informacyjnych.
Rozbidrka przebiega¢ powinna w nastepujagcym porzadku:

- rozbidrka pokrycia dachowego, obrébek blacharskich;

- demontaz instalacji (centralnego ogrzewania, wodno-kanalizacyjnych i elektrycznych);

- demontaz stolarki okiennej i drzwiowej;

- rozbidrka konstrukcji dachu, scian nosnych, dziatowych i stropéw catymi kondygnacjami;

- rozbidrka stropu nad piwnicami po uprzednim zabezpieczeniu $cian zewnetrznych przed
utratg statecznosci;

- wykonanie zabezpieczen wykopdw przed rozebraniem scian zewnetrznych piwnic;

- rozbidrka $cian zewnetrznych piwnic;

- rozebranie taw fundamentowych;

- sukcesywny transport gruzu i gruntu;

- uporzgdkowanie terenu prowadzenia robét rozbidrkowych.

5.4. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

— Po zakonczeniu rob6t rozbiérkowych, Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe objetg robotami
oraz tereny okoliczne.

— Generalny Wykonawca winien oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkéw, na
ktorych osiadt pyt wytworzony w trakcie rob6t rozbiorkowych.

— Generalny Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach.

— Z tego tytutu, Generalny Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na
wiasny koszt wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robét.

5.5. Wywéz gruzu

Gruz bedzie wywozony w miare postepowania rob6t rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany na
samochody ciezarowe dojezdzajgce do obiektu na terenie budowy i wywozony na autoryzowane
wysypiska.

Elementy nadajgce sie do odzysku w ramach inwestycji beda przechowywane w miejscu krytym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zgodnie z wymogami ogélnymi ST oraz PBW.




Kontrola jakosci robét podlega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania rob6t rozbiérkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy. llo$¢ robét
oblicza sie wedtug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej specyfikaciji i projekcie wyburzen.

Jednostkami obmiaru robét rozbiérkowych sa:

— dla robét rozbiérkowych i wyburzeniowych - [m®] metr szeécienny,

— dla wywozu gruzu i ztomu z rozbiérki - [t] tona (waga ztomu) oraz [m®] metr szescienny.

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajgcych.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena jednostkowa uzyskania 1 metra sze$ciennego [m®] lub 1 tony [t] gruzu z robét rozbiérkowych
obejmuje:

— dostarczenie narzedzi i sprzetu,

— przygotowanie stanowiska roboczego

— wykonanie robo6t rozbiérkowych,

— wywiezienie gruzu i jego utylizacje,

— uporzgdkowanie miejsca wykonywania robét,

— likwidacje stanowiska roboczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogoélnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r)




